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Globalny navigacny satelitny systém (GNSS)

" spolocny termin na oznacenie satelitnych systémov
umoznujucich uréovat presny cas, priestorovu
polohu a rychlost v flubovolnom ¢ase a na
lubovolnom mieste na Zemi a v jej blizkom okoli

" viac navigacnych systemov
* vysSia presnost
* viac druzic

+

* |lepSia spojitost v ur¢ovani polohy
* vacsi vykon v zlych podmienkach



Globalny navigacny satelitny systém (GNSS)

= GPS | e

" GLONASS N . Y
= Galileo % &P
= BeiDou

= Regionalne systémy
* IRNSS — India
* QZSS - Japonsko
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Galileo
GALILEO

" Plna zostava 30 druzic (27 aktivnych, 3 zalozné)

" Druzice obiehaju po 3 kruhovych drahach vo
vyske 23 222 km

= 14 druzic v prevadzke

" Prvé sluzby v roku 2017



BeiDou

" Plna zostava 35 druzic (vratane 5 geostacionarnych)
= 20 druzic v prevadzke
" Plna konstelacia v roku 2020




SKPOS a GNSS

SKPOS Sucast

Antény
Hardvér
Prijimace
RINEX ref. stanica
Softvér RINEX VRS

Trimble Pivot RTCM 3.2 MSM

RTK/RTN

GPS + GLONASS + Galileo + BeiDou
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SKPOS hardware

= 29 z 34 referencnych stanic observuje a prijima
signaly z GPS, GLONASS, Galileo a BeiDou

¥ e = +

4 GPS + GLONASS + Galileo + BeiDou
<4 GPS + GLONASS

VB
- + + Zahrani¢na referencna stanica SKPOS




SKPOS mm (RINEX)

" Sluzba SKPOS mm — data z referencnej stanice
(nie VRS) obsahuju observacie zo vsetkych GNSS
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SKPOS mm (RINEX)

= GPS Av.=11.7 == GAL Av.= 4.0 BErS =60
== GLN Av.=9.4 = SBAS Av.=7.0 == Total Av.= 38.1
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SKPOS cm — RTCM 3.2 MSM

Mountpoint SKPOS_C\v 35
= Od 21.6.2016 novy format korekcii RTCM 3.2 MSM

= Novy standard na prenos korekcii v realnom case
= Podpora signalov GPS, GLONASS, Galileo, BeiDou, ...

Table 7: Assigned MSM numbers
GNSS MT for | MT for | ... MT for
MSM1 MSM2 MSM7

GPS 1071 1072 1077
GLONASS 1081 1082 1087
GALILEO 1091 1092 1097
COMPASS 1001 1002 1007
SBAS 1101 1102 1107
QZSS 1111 1112 1117




SKPOS cm — RTCM 3.2 MSM

= SKPOS poskytuje korekcie v RTCM 3.2 MSM
= Ale len pre GPS a GLONASS

" Riadiaci softver nepodporuje generovanie
sietovych korekcii pre Galileo a BeiDou

Trim

Pivot Platform

S ——— Trimble® Pivot Platform GNSS Infrastructure Software
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SKPOS cm — RTCM 3.2 MSM

= Vykonanych niekolko testov na overenie RTCM 3.2 MSM
a porovnanie s RTCM 3.1

" Prijimace:
* Leica Viva GS14
* Trimble R8

GKU1 (Trimble) - RTCM 3.1
5

- lba GPS + GLONASS

GKU2 (Trimble) - RTCM 3.2

. RTCM 3.1 = RTCM 3.2 MSM -




Je SKPOS pripravena na Galileo a BeiDou?

= SKPOS mm

» Referenénd stanica &
* Virtualna stanica 0

= SKPOS cm
* Podpora RTCM 3.2 MSM
* RTK/RTN
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Som pripraveny na Galileo a BeiDou

" Prijima moja anténa signaly z Galileo a
BeiDou

= Dokaze moj prijimac spracovat a vyuzivat
observacie Galileo a BeiDou

= Dokdze moj prijimac prijimat korekcie vo
formate RTCM 3.2 MSM

= Dokaze moj postprocesny softvér spracovat a
redlne vyuzit observacie Galileo a BeiDou



Dakujem za pozornost
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